ПРИЛОЖЕНИЕ 3. ПАРАМЕТРЫ БОРТОВЫХ СИСТЕМ МОНИТОРИНГА ТРАНСПОРТНОГО СРЕДСТВАТС (БСМТС)
	
№ п/п
	Наименование параметра
	Комментарии

	Обязательные параметры контроля

	1
	Дата и время работы ТС (мин.) 
	Фиксирует временные показатели работы и простоя автомобиля

	2
	Пробег ТС (км)
	Фиксирует пробег автомобиля в конкретный промежуток времени

	3
	Скорость движения ТС (км/ч)
	Фиксирует скоростной режим автомобиля, остановки
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	Включение звукового сигнала в случае превышения скорости
	Предупреждает водителя и фиксирует нарушения скоростного режима 

	5
	Журнал событий, который отображает и фиксирует контролируемые параметры с минимальным сроком хранения данных 6 месяцев(показатель работы водителя в виде светофора и графически)
	Предоставляет возможность анализировать действия водителя во время движения

	6
	Передача тревожного  сигнала «SOS» с автомобиля на базовую станцию
	Ответственные работники Общества могут оперативно реагировать на ухудшение состояния здоровья водителя и пассажиров, оповещение о ДТП, поломке ТС, нападении или захвате автомобиля, если водитель заблудился или ему требуется иная срочная помощь

	7
	Контроль ТС во время движения и маршрута следования в режиме on-line (реального времени)
	Возможность отслеживания передвижения  ТС (отклонения от маршрута, обоснованной необходимости изменения маршрута) будет дисциплинировать водителя и не позволит незаметно отклоняться от маршрута. Такой контроль даст возможность определить место нахождения ТС в случае потери с ним связи

	8
	Память
	Память навигационного блока должна быть достаточной для вмещения операций в соответствии с минимальным требованием ежемесячной загрузки с наличием емкости встроенной энергонезависимой памяти

	9
	Передача данных
	Отправка всех регистрируемых событий должна осуществляться по каналам связи GSM

	10
	Источник сигнала
	Навигационные блоки должны получать сигналы напрямую от автомобильных датчиков, проводного блока или электронного компонента. Исключение может быть сделано для старых моделей ТС, не имеющих адаптера датчиков.

	11
	Крепление
Прочность
	Навигационный блок должен быть установлен с надежным креплением в положении, не отвлекающем внимание водителя и надежной изоляцией и фиксацией проводов. Выдерживать условия бездорожья и оставаться в рабочем состоянии. Сюда относится поиск источников входных сигналов от линейных преобразователей или их аналогов, чтобы исключить необходимость использования приводных генераторов сигнала. См. «Источник

	12
	Функциональные требования к программному обеспечению
	Мониторинг и диспетчеризация автотранспорта и специальной техники предприятия
Возможность создания графических объектов, геозон (территориальная, скоростная), задаваемые в спутниковой системе в виде ломаной окружности и зоны
Отображение стоянок, остановок, названия геозон
Формирование графической и табличной отчетности по пробегу, кол-во ускорений, торможений (методом математического расчета), кол-ва превышения скорости, кол-ва нарушений режима труда и отдыха и расчет показателей вождения, и их экспортирование в общем формате для целей управления, например, MSExcel, MSWord
Формирование сводных отчетов (по группам техники, по цехам, участкам и т.д.)
Возможность web- интерфейса  вести расчет суммарного балла  показателей работы водителя на основе данных БСМТС:
Программная поддержка должна иметь, например, интерфейс MS-Windows, который не требует продвинутых знаний и навыков работы с ПК и программирования
Работа диспетчера через web-интерфейс без дополнительной установки программного обеспечения
Доступ неограниченному количеству пользователей
Возможность интеграции с картографическими сервисами Google Maps, OpenStreetMap и др.
Возможность настройки пользователей программы с ограничением прав доступа

	Рекомендуемые параметры контроля

	13
	Ускорение
	Отслеживает и записывает значения  ускорения, превышающее установленное ограничение.

	14
	Торможение
	Отслеживает и записывает значение торможения, превышающее установленное ограничение.

	15
	Включение звукового сигнала при резком ускорении или торможении
	Предупреждает водителя и фиксирует нарушения резкого торможения или ускорения

	16
	Контроль использования ремня безопасности и включения звукового сигнала при наличии датчика от завода изготовителя
	Предупреждает водителя о нарушении им или пассажирами правил пользования ремнями безопасности

	17
	Контроль использования ремней безопасности 
	Регистрация события и предупреждение водителя о нарушении им или пассажирами правил пользования ремнями безопасности, при котором он не должен начинать движение автомобиля  (Исключение может быть сделано для старых моделей ТС, не имеющих штатных датчиков.)

	18
	Контроль использования  ходовых огней (свет ближних фар)
	Регистрация события и предупреждение водителя о не включённых фарах перед началом движения коротким звуковым сигналом (Исключение может быть сделано для старых моделей ТС, не имеющих штатных датчиков.)

	19
	Регистрация событий связанных со столкновением ТС о препятствие или его сильного наклона, ДТП
	Лишает возможности водителя скрывать любые ДТП, анализировать возможные аварийные ситуации

	20
	Включение звукового сигнала 
	Издает предупредительный звуковой сигнал и регистрирует события при нарушении установленных ограничений:
Время  непрерывного вождения более 3-х часов 
 

	21
	Идентификация водителя
	Индивидуально идентифицирует водителей  с помощью электронного ключа или карты (данная характеристика может не потребоваться, если  абонентский терминал приписан к конкретному водителю)



